{55 CONACYT
%osee’
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JESUS ALBERTO ORDAZ RIVERA
Generado el : 09/may/2021

1. Datos personales

Fecha de nacimiento: 28/nov/1990

Pais de nacimiento: México

Nacionalidad: Mexicana

Correo electrénico: j-a.ordaz@live.com.mx
CVuU: 587723

Nivel SNI:

Empleo actual

Inicio: 05/feb/2018

Nombre del puesto: Catedratico

Institucion: Universidad del Valle de Puebla S.C.

Inicio: 08/ago/2016

Nombre del puesto: Profesor HC

Institucion: Benemerita Universidad Autonoma de Puebla (BUAP)

2. Grados académicos

Fecha de obtencién: 16/ago/2013 Nivel de escolaridad: Licenciatura
Titulo: INGENIERO EN MECATRONICA

Institucién: Benemerita Universidad Autonoma de Puebla (BUAP)

Fecha de obtencion: 07/dic/2016 Nivel de escolaridad: Maestria
Titulo: MAESTRIA EN INGENIERIA ELECTRONICA, OPCION INSTRUMENTACION ELECTRONICA
Institucion: Benemerita Universidad Autonoma de Puebla (BUAP)

3. Trayectoria profesional

3.1 Experiencia laboral

Inicio: 26/ago/2013 Fin: 29/mar/2014
Nombre del puesto: DIRECTOR DEL DEPARTAMENTO ACADEMICO

Institucion: Otro

Inicio: 01/abr/2013 Fin: 27/sep/2013
Nombre del puesto: PRACTICANTE PROFESIONAL - DPTO. DE BIOMEDICA

Institucion: Benemerita Universidad Autonoma de Puebla (BUAP)

3.2 Estancias de investigacion

Inicio: 01/abr/2016 Fin: 01/jul/2016
Estancia: Académica Nombre de estancia: Andlisis de Sistemas Sub-actuados para la Reproduccién Biomecanica de
Institucion: Universidad Politécnica de Catalufia (UPC)

4. Produccion cientifica, tecnolégicay de innovacion

4.9 Patentes concluidos

Afio de publicacion: 2018

Clasificacion internacional de patentes WIPO: Necesidades corrientes de la vida

Nombre o titulo: REHABILITACION ROBOTICA APLICADA

No. de tramite: MX/E/2016/061321 Pais: México

Estado de patente: Dictamen de conclusion - concesion

Afio de publicacién: 2018

Clasificacion internacional de patentes WIPO: Técnicas industriales diversas; transporte

Nombre o titulo: MANO ROBOTICA SUB-ACTUADA MEDIANTE UN COMPLEJO ARTICULAR DE PALANCAS
No. de tramite: MX/E/2016/053099 Pais: México

Estado de patente: Dictamen de conclusién - concesién
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5. Formacién de capital humano

6. Comunicacion publica de la ciencia, tecnologia y de innovacion

7. Vinculacién

7.2 Proyectos de investigacion

Inicio:

Nombre del proyecto:
Tipo de proyecto:
Institucion:

Inicio:

Nombre del proyecto:
Tipo de proyecto:

Institucién:

25/ago/2014 Fin:  24/nov/2017
Mano Robética Mediante Palancas para Aplicaciones Biomédicas
Investigacion

Benemerita Universidad Autonoma de Puebla (BUAP)

18/nov/2019 Fin: 30/abr/2021
Exoesqueleto Controlado por Electromiografia Superficial para Codo y Mufieca en la Lesién del Plexo Braquial
Investigacion

Instituto Nacional de Astrofisica Optica y Electrénica (INAOE)

8. Premios y distinciones

8.2 Distinciones no CONACYT

Afio:

Institucién que otorgd premio o distincion:

Pais:

Afio:

2005 Nombre de la distincién: MERITO AL DESEMPENO ACADEMICO
México
2008 Nombre de la distincién: RECONOCIMIENTO A LA EXCELENCIA ACADEMICA

Instituciéon que otorgé premio o distincion:

Pais:

México
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